WIBRACYJNY SYGNALIZATOR POZIOMU WSP-4A

1. Przeznaczenie
Wibracyjne sygnalizatory poziomu WSP-4A przeznaczone sa do sygnalizowania poziomdw granicznych cieczy
w zbiornikach ci§nieniowych lub otwartych.

2. Budowa

Sygnalizatory WSP-4A zbudowane sg z pr¢tow drgajacych 1, membrany 2, korpusu 3, obudowy elektroniki 4 i ztagcza M12 5P
poz 5. Wersja konstrukcyjna WSP-4A posiada wyjscie tranzystorowe. Podczas pracy na obickcie mozna sygnalizatory
WSP-4A podda¢ kontroli przez przytozenie do obudowy po stronie §wiecacej diody LED magnesu stalego. Wowczas
kontrolujemy poprawnos¢ dziatania tranzystora, nast¢puje rowniez zmiana §wiecenia koloru diody LED.

3. Zasada dzialania

Po podlaczeniu zasilania, z generatora znajdujacego si¢ w elektronice sg zasilane plytki piezoceramiczne zamocowane do
membrany 2. Na skutek odksztalcenia membrany wprawiane sa w drgania prety drgajace 1. Swieci si¢ wowczas dioda LED na
zielono. Gdy zanurzamy prety drgajace w cieczy nast¢gpuje zmiana ich czestotliwoscei drgan. Gdy czgstotliwosé drgan pretow 1
obnizy si¢ ponizej ustalonej wartosci wowczas uklad elektroniczny spowoduje przetaczenie tranzystora lub przekaznika a
dioda LED zmieni kolor §wiecenia na czerwony. Po wyjeciu pretow drgajacych z cieczy tranzystor lub przekaznik i dioda LED
powracaja do stanu drgan pretéw 1 w powietrzu. Poprawno$é przetaczenia tranzystora lub stykow przekaznika mozna
sprawdzi¢ przykladajac magnes staly ponizej $wiecacej si¢ diody jak na rys. 1.

4. Zamocowanie

Sygnalizatory WSP-4A mogg by¢ mocowane do kréécow o gwincie calowym "G", "R", NPT, lub metrycznym. Na korpusie
sygnalizatory posiadaja znak "P", ktory okre$la nam zorientowanie widelcow wzgledem nakretki. Po wkrecaniu sygnalizatora
w krociec nalezy zwrdci¢ uwage na to, aby znak "P" byl w takim polozeniu, w ktorym widelki beda stawialy jak najmniejszy
opor przeptywajacej cieczy.
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